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INVESTIGACIÓN ACTUAL 

 Modelado y simulación computacional del sistema de cognición espacial de 
las ratas. 
Aplicación de técnicas de minería y análisis de datos a la predicción 
múltiple de citocinas asociado al pronóstico y supervivencia de cáncer 
de pulmón. 
 

EXPERIENCIA ACADÉMICA 

 Año  Puesto 
1997-Presente   Profesora Tiempo Completo 

 Departamento Académico de Computación 

 Instituto Tecnológico Autónomo de México (ITAM) 
1996-1997        Profesora Tiempo Parcial 

 Departamento Académico de Computación 

 Instituto Tecnológico Autónomo de México (ITAM) 
1996                 Profesora de Tecnología para el Sector Público 

 Instituto Tecnológico Autónomo de México (ITAM) 
 

EXPERIENCIA PROFESIONAL 

 
Año  Puesto 
1994-1997          Analista y Programadora de Sistemas de Información 

 Centro de Cómputo 

 Instituto Tecnológico Autónomo de México (ITAM) 
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